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Раздел 1. Комплекс основных характеристик дополнительной
общеобразовательной общеразвивающей программы.

1.1 Направленность программы -  научно-техническая, программа 
относится к стартовому уровню. По содержанию тем программа является 
базовой площадкой для более углубленного изучения робототехники. 
Основной акцент в освоении данной программы делается на использование 
проектной деятельности в создании и программировании роботов из 
конструктора LEGO, а также на подготовку и участие в районных и 
областных соревнованиях.

1.2 Уровень освоения программы: стартовый.
1.3 Актуальность программы заключается в том, что в настоящий 

момент в России развиваются нано технологии, электроника, механика и 
программирование, т.е. созревает благодатная почва для развития 
компьютерных технологий и робототехники.

1.4 Отличительные особенности программы.
На занятиях по Робототехнике осуществляется работа с образовательными 
конструкторами серии LEGO Mindstorms EV3. Для создания программы, по 
которой будет действовать модель, используется специальный язык 
программирования RoboLab.

Образовательная программа по робототехнике- это один из 
интереснейших способов изучения компьютерных технологий и 
программирования. Во время занятий ученики научатся проектировать, 
создавать и программировать роботов. Командная работа над практическими 
заданиями способствует глубокому изучению составляющих современных 
роботов, а визуальная программная среда позволит легко и эффективно 
изучить алгоритмизацию и программирование.

В распоряжении детей будут предоставлены Лего-конструкторы, 
оснащенные специальным микропроцессором, позволяющим создавать 
программируемые модели роботов. С его помощью обучаемый может 
запрограммировать робота на выполнение определенных функций. 
Дополнительным преимуществом изучения робототехники является создание 
команды единомышленников и ее участие в олимпиадах по робототехнике, 
что значительно усиливает мотивацию учеников к получению знаний.

1.5 Категория учащихся. Объединение «Робототехника» 
комплектуется из учащихся 8-15 летнего возраста.

1.6 Сроки реализации программы «Робототехника» рассчитана на 
1 год обучения. Объем программы 144 часа, численный состав обучающихся 
в группе 10-12 детей. Возраст детей от 8- 16 лет.

1.7 Формы проведения занятий: Формы организации учебно- 
воспитательной деятельности: индивидуальная (инструктаж, разбор ошибок, 
индивидуальная сборка робототехнических средств) и групповая (выставки, 
соревнования).
Для предъявления учебной информаций используются следующие методы:
- наглядные;
- словесные;
- практические.
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Для стимулирования учебно-познавательной деятельности применяются 
методы:
- соревнования;
- поощрение и порицание.

Режим занятий: Продолжительность занятия 40 мин. с перерывом 
5 минут.

1.8 Цель программы - является развитие научно-технических 
способностей обучающихся в процессе проектирования, моделирования, 
конструирования и программирования с использованием конструктора LEGO 
MINDSTORMS.

Задачи:
Обучающие:

• дать первоначальные знания о конструкции робототехнических 
устройств;

• научить приемам сборки и программирования робототехнических 
устройств;

• сформировать общенаучные и технологические навыки 
конструирования и проектирования;

Развивающие:
• развивать творческую инициативу и самостоятельность;
• развивать психофизиологические качества воспитанников: память, 

внимание, способность логически мыслить, анализировать, 
концентрировать внимание на главном.

• развивать умения излагать мысли в четкой логической 
последовательности, отстаивать свою точку зрения, анализировать 
ситуацию и самостоятельно находить ответы на вопросы путем 
логических рассуждений.

Воспитательные:
• воспитание культуры общения со сверстниками и педагогами,
• формирование чувства ответственности,
• Воспитывать умение работать в коллективе.

1.9 Планируемые результаты и способы их проверки.
• формирование устойчивого интереса к робототехнике и учебным 

предметам физика, технология, информатика;
• формирование умения работать по предложенным инструкциям;
• формирование умения творчески подходить к решению задачи;
• формирование умения довести решение задачи до работающей модели;
• формирование умения излагать мысли в четкой логической 

последовательности, отстаивать свою точку зрения, анализировать 
ситуацию и самостоятельно находить ответы на вопросы путем 
логических рассуждений.

• формирование умения работать над проектом в команде, эффективно 
распределять обязанности.

• подготовка к состязаниям роботов.
Виды контроля.
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Для контроля и самоконтроля за эффективностью обучения применяются 
методы:
- предварительные (диагностика, наблюдение, опрос);
- текущие (наблюдение);
- итоговые (соревнования, индивидуальный проект, защита проекта).

Способом определения результативности.
Результатом занятий робототехникой будет способность учащихся к 
самостоятельному решению ряда задач с использованием образовательных 
робототехнических конструкторов, а также создание творческих проектов. 
Конкретный результат каждого занятия -  это робот или механизм, 
выполняющий поставленную задачу. Проверка проводится как визуально -  
путем совместного тестирования роботов, так и путем изучения программ и 
внутреннего устройства конструкций, созданных обучающимся.

В конце обучения обучающиеся будут: 
знать:

• роль и место робототехники в жизни современного общества;
• общее устройство и принципы действия роботов;
• правила безопасной работы;
• основные компоненты конструкторов ЛЕГО;
• конструктивные особенности различных моделей, сооружений и 

механизмов; виды подвижных и неподвижных соединений в 
конструкторе;

• основные приемы конструирования роботов;
• конструктивные особенности различных роботов;
• порядок создания алгоритма программы, действия робототехнических 

средств, методы проектирования, сборки, налаживания, испытаний 
готовых устройств.
уметь:

• самостоятельно решать технические задачи в процессе 
конструирования роботов (планирование предстоящих действий, 
самоконтроль, применение полученные знания, приемы и опыт 
конструирования с использованием специальных элементов, и других 
объектов и т.д.);

• создавать действующие модели роботов на основе конструктора LEGO 
MINDSTORMS;

• программировать робота LEGO MINDSTORMS в Education EV3;
• передавать (загружать) программы в EV3;
• корректировать программы при необходимости.
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Раздел 2. Содержание программы. 
2.1. Учебный (тематический план)

№
Н а зв а н и е  тем ы

К о л и ч еств о  часов Ф ор м ы
аттеста ц и и /

к он тр ол я
всего тео р и я п р а к ти к а

1
П он яти е  о р о б о то тех н и ке . Т ех н и ка  
безоп асн ости . 2

2 -
А н али з
во сп р и яти я
м атер и ала

2 С равн ен и е п о ко л ен и й  робо то тех н и ч ески х  
н аборов  L ego  M in d sto rm s EV 3.

2 2 -
опрос

3 В ерси и  ко м п л екто в  E V 3. К р атки й  обзор  
содерж и м ого  р о б о то тех н и ч еско го  
ко м п л екта

2 2 -
опрос

4
О бзор среды  п р о гр ам м и р о ван и я . 8 2 6

опрос,
п р акти ческое
задан ие.

5
М оторы . П р о гр ам м и р о ван и е  д ви ж ен и й  по 
р азл и ч н ы м  траектори ям .'

6 2 4
опрос,
п р акти ческо е
задан ие.

6
Р аб о та  с п о д св етко й , экран ом  и звуком . 6 2 4

опрос,
п ракти ческое
задан ие.

7
Ц икл. П р ер ы ван и е  ци кла. Ц и кл  с 
постуслови ем . В л о ж ен н ы е ци клы .

10 2 4
опрос,
п ракти ческое
задан ие.

8
С труктура  — П ер екл ю чатель . 8 2 6

опрос,
п ракти ческое
задан ие.

9
Д атч и к  касания. 6 2 4

опрос,
п ракти ческое
задан ие.

10
Д атч и к  цвета. 6 2 4

опрос,
п ракти ческое
задан ие.

11
Д атч и к  ги роскоп . 6 2 4

опрос,
п р акти ческо е
задан ие.

12
Д атч и к  ультразвука . 6 2 4

опрос,
п ракти ческое
задание.

13
И н ф р акр асн ы й  датчи к . 6 2 4

опрос,
п р акти ческое
задание.

14
Д атч и к  о п р ед елен и я  у гл а /к о ли честв а  
оборотов. 6 2 4

опрос,
практи ческое
задан ие.

15 П о д го то в ка  к  со ревн ован и ям . 10 2 8 опрос

16
С о р евн о ван и я  — С ум о. 18 4 14

опрос,
п ракти ческое
задан ие.
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17
П рограммирование движ ения по линии. 18 4 14

опрос,
практическое
задание.

18 С оревнования — «Ш орт-трек». 14 2 12
опрос,
соревнование.

19
И тоговое занятие 4 2 2

тестирование,
выставка-
презентация.

Всего 144 42 102

2.2. Содержание программы

Тема 1. Понятие о робототехнике Введение в науку о роботах.
Теория. Основные виды роботов, их применение. Направления развития 
робототехники. Новейшие достижения науки и техники в смежных областях. 
Техника безопасности. Форма проведения занятия: беседа. Методы и 
приемы: беседа, демонстрация, инструктаж. Средства обучения: специальная 
литература, инструменты, образцы роботов. Форма подведения итогов: 
опрос.

Тема 2. Сравнение поколений робототехнических наборов Lego 
Mindstorms.

Теория. Обсуждение усовершенствований EV3-блока по сравнению с 
NXT-2.0, характеристики блока (частота работы процессора, количество 
кнопок, возможность соединения с интернетом через WiFi, флеш-память, 
оперативная память, разрешение экрана, появление USB порта, слот для 
чтения SD карт, возможность соединения с семью роботам и посредством 
Bluetooth). Краткая характеристика среднего и большого сервомотора. 
Скорость вращения. Крутящий момент. Скорость опроса датчика. Форма 
проведения занятия: беседа. Методы и приемы: беседа, объяснение. Средства 
обучения: схемы, специальная литература, образцы роботов. Форма 
подведения итогов: опрос.

Тема 3. Версии комплектов EV3. Краткий обзор содержимого 
робототехнического комплекта.

Теория. Домашняя и образовательная версия, сходства и различия. 
Обзор содержимого наборов (датчики, сервомоторы, блок, провода, детали 
конструктора). Названия деталей. Форма проведения занятия: беседа.
Методы и приемы: объяснение, рассказ. Средства обучения: схемы, 
технические рисунки. Форма подведения итогов: опрос.

Тема 4. Обзор среды программирования.
Теория. Палитра блоков. Справочные материалы. Самоучитель. Проект. 

Лобби. Новая программа. Сохранение проекта, программы. Основательный 
разбор палитры блоков. Соединения блоков. Параллельные программы. 
Подключение робота к компьютеру и загрузка программы. USB соединение. 
Bluetooth соединение. WiFi соединение. Обычная загрузка. Загрузка с 
запуском. Запуск фрагмента программы. Наблюдение за состояние портов.
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Обозреватель памяти. Визуализация выполняемой в данный момент части 
программы
Практическая работа. Знакомство с программной средой LEGO 
MINDSTORMS EV3. Программирование основных команд. Форма 
проведения занятия: комбинированное. Методы и приемы: объяснение, 
рассказ, практическая работа. Средства обучения: Схемы, технические 
рисунки, среда разработки LEGO MINDSTORMS EV3. Форма подведения 
итогов: опрос, практическое задание.

Тема 5. Моторы. Программирование движений по различным 
траекториям.
Теория. Конструирование экспресс-бота. Понятие сервомотор. Устройство 
сервомотора. Порты для подключения сервомотора. Зеленая палитра блоков 
(Action). Положительное и отрицательное движение мотора. Определение 
направления движения моторов. Блоки LargeMotor и MediumMotor (большой 
мотор и средний мотор). Выбор порта, выбор режима работы (включить, 11 
включить на количество секунд, включить на количество градусов, включить 
на количество оборотов), мощность двигателя. Выбор режима остановки 
мотора. Блок «Независимое управление моторами». Блок «Рулевое 
управление». Программная палитра «Дополнения». Инвертирование 
вращения мотора. Нерегулируемый мотор. Инвертирование мотора. 
Практическая работа. Отработка основных движений моторов. Расчет 
движения робота на заданное расстояние. Расчет движений по ломаной 
линии. Форма проведения занятия: комбинированное. Методы и приемы: 
объяснение, рассказ, практическая работа. Средства обучения: среда 
разработки LEGO MINDSTORMS EV3. Форма подведения итогов: опрос, 
практическое задание.

Тема 6. Работа с подсветкой, экраном и звуком. Работа с экраном.
Теория. Вывод фигур на экран дисплея. Режим отображения фигур. 
Графический редактор. Вывод рисунка на экран. Работа с подсветкой кнопок 
на блоке EV3. Блок индикатора состояния модуля. Выбор режима. Работа со 
звуком. Блок воспроизведения звуков. Режим проигрывания звукового 
файла. Воспроизведение записанного звукового файла. Режим 
воспроизведения тонов и нот.
Практическая работа. Вывод элементарных фигур на экран. Вывод рисунка 
на экран. Демонстрация работы подсветки кнопок. Форма проведения 
занятия: комбинированное. Методы и приемы: объяснение, рассказ, 
практическая работа. Средства обучения: среда разработки LEGO 
MINDSTORMS EV3, блок управления LEGO MINDSTORMS. Форма 
подведения итогов: опрос, практическое задание.

Тема 7. Цикл. Прерывание цикла. Цикл с постусловием. 
Вложенные циклы.
Теория. Оранжевая программная палитра (Управление операторами). 
Счетчик итераций. Номер цикла. Условие завершения работы цикла. 
Прерывание цикла. Варианты выхода из цикла. Прерывание выполнения 
цикла из параллельной ветки программы. Вложенные циклы.

8



Практическая работа. Задания для самостоятельной работы. Форма 
проведения занятия: комбинированное. Методы и приемы: объяснение, 
рассказ, практическая работа. Средства обучения: среда разработки LEGO 
MINDSTORMS EV3. Форма подведения итогов: опрос, практическое 
задание.

Тема 8. Структура «Переключатель». Блок «Переключатель».
Теория. Переключатель на вид вкладок (полная форма, кратка форма). 
Дополнительное условие в структуре Переключатель.
Практическая работа. Задания для самостоятельной работы. 12 Форма 
проведения занятия: комбинированное. Методы и приемы: объяснение, 
рассказ, практическая работа. Средства обучения: среда разработки LEGO 
MINDSTORMS EV3. Форма подведения итогов: опрос, практическое 
задание.

Тема 9. Датчик касания.
Теория. Палитра программирования. Датчик. Датчик касания. Внешний вид. 
Режим измерения. Режим сравнения. Режим ожидания. Изменение в блоке 
ожидания. Работа блока переключения с проверкой состояния датчика 
касания.
Практическая работа. Задания для самостоятельной работы. Форма 
проведения занятия: комбинированное, практикум. Методы и приемы: 
объяснение, практическая работа. Средства обучения: среда разработки 
LEGO MINDSTORMS EV3, блок управления LEGO MINDSTORMS, датчик 
касания. Форма подведения итогов: опрос, практическое задание.

Тема 10. Датчик цвета.
Теория. Датчик цвета и программный блок датчика. Области корректной 
работы датчика. Режим определения цвета. Режим измерения интенсивности 
отраженного света. Выбор режима работы датчика. Режим измерения цвета. 
Выбор режима измерения цвета. Режим измерения интенсивности 
отраженного света. Режим измерения интенсивности окружающего света. 
Режим сравнения цвета. Режим калибровки. Пример выполнения режима 
калибровки. Режим ожидания датчика цвета.
Практическая работа. Задания для самостоятельной работы. Форма 
проведения занятия: комбинированное, практикум. Методы и приемы: 
объяснение, практическая работа. Средства обучения: среда разработки 
LEGO MINDSTORMS EV3, блок управления LEGO MINDSTORMS, датчик 
цвета. Форма подведения итогов: опрос, практическое задание.

Тема 11. Датчик гироскоп.
Теория. Датчик гироскоп и программный блок датчика. Направление 
вращения. Режимы работы датчика гироскоп. Практическая работа. Задания 
для самостоятельной работы. Форма проведения занятия: комбинированное, 
практикум. Методы и приемы: объяснение.
Практическая работа. Средства обучения: среда разработки LEGO 
MINDSTORMS EV3, блок управления LEGO MINDSTORMS, датчик 
гироскоп. Форма подведения итогов: опрос, практическое задание.

Тема 12. Датчик ультразвука.
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Теория. Датчик ультразвука и программный блок датчика. Определение 
разброса пуска волн. Структура блока ультразвука в режиме измерения. 13 
Практическая работа. Задания для самостоятельной работы. Форма 
проведения занятия: комбинированное, практикум. Методы и приемы: 
объяснение.
Практическая работа. Средства обучения: среда разработки LEGO 
MINDSTORMS EV3, блок управления LEGO MINDSTORMS, датчик 
ультразвука. Форма подведения итогов: опрос, практическое задание.

Тема 13. Инфракрасный датчик.
Теория. Инфракрасный датчик, маячок и их программные блоки. Режим 
определения относительного расстояния до объекта. Режим определения 
расстояния и углового положения маяка. Максимальные углы обнаружения 
инфракрасного маяка. Режимы программного блока инфракрасного датчика. 
Режим дистанционного управления.
Практическая работа. Задания для самостоятельной работы. Форма 
проведения занятия: комбинированное, практикум. Методы и приемы: 
объяснение, практическая работа. Средства обучения: среда разработки 
LEGO MINDSTORMS EV3, блок управления LEGO MINDSTORMS, 
инфракрасный датчик. Форма подведения итогов: опрос, практическое 
задание.

Тема 14. Датчик определения угла/количества оборотов.
Теория. Программный блок датчика вращения. Сброс.
Практическая работа. Задания для самостоятельной работы. Форма 
проведения занятия: комбинированное, практикум. Методы и приемы: 
объяснение, практическая работа. Средства обучения: среда разработки 
LEGO MINDSTORMS EV3, блок управления LEGO MINDSTORMS, 
определения угла/количества оборотов. Форма подведения итогов: опрос, 
практическое задание.

Тема 15. Подготовка к районным соревнованиям.
Практическая работа. Знакомство с регламентом соревнований по 
робототехнике «Hello, Robot!», в частности с видами соревнований: «Сумо», 
«Шорт-Трек», «Чертежник», «Траектория», «Сортировщик». Знакомство с 
различными требованиями к разным возрастным категориям. Рассмотрение 
слабых и сильных сторон каждого вида соревнований. Форма проведения 
занятия: семинар. Методы и приемы: объяснение, демонстрация. Средства 
обучения: специальная литература. Форма подведения итогов: опрос.

Тема 16. Соревнования “Сумо”.
Теория. Регламент состязаний. Соревнования роботов-сумоистов. Размеры 
робота. Вес робота. Варианты конструкций. Примеры алгоритмов. 
Программный блок датчика вращения. Сброс.
Практическая работа. Сборка роботов сумоистов и их программирование. 
Форма проведения занятия: комбинированное, соревнование. Методы и 
приемы: объяснение, практическая работа. Средства обучения: среда 
разработки LEGO MINDSTORMS EV3, конструктор LEGO MINDSTORMS. 
Форма подведения итогов: опрос, практическое задание.

Тема 17. Программирование движения по линии.
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Теория. Варианты следования по линии. Варианты робота с одним и двумя 
датчиками цвета. Калибровка датчиков. Отражение светового потока при 
разном расположении датчика над поверхностью линии. Алгоритм ручной 
калибровки. Определение текущего состояния датчиков. Алгоритм 
автоматической калибровки. Алгоритм движения по линии —Зигзаг 
(дискретная система управления). Алгоритм —Волна. Поиск и подсчет 
перекрестков. Инверсная линия. Проезд инверсного участка с тремя 
датчиками цвета.
Практическая работа. Конструирование робота, следующего по линии и его 
программирование. Форма проведения занятия: комбинированное. Методы и 
приемы: объяснение, рассказ, практическая работа. Средства обучения: среда 
разработки LEGO MINDSTORMS EV3, конструктор LEGO MINDSTORMS. 
Форма подведения итогов: опрос, практическое задание.

Тема 18. Соревнования «Шорт - Трек».
Теория. Регламент состязаний. Соревнование «Шорт-Трек». Размеры робота. 
Вес робота. Варианты конструкций. Примеры алгоритмов.
Практическая работа. Сборка роботов для «Шорт-Трек» и его 
программирование. Форма проведения занятия: беседа, практикум, 
соревнование. Методы и приемы: объяснение, показ, практическая работа, 
конструирование. Средства обучения: среда разработки LEGO 
MINDSTORMS EV3, конструктор LEGO MINDSTORMS. Форма подведения 
итогов: опрос, соревнование.

Тема 19. Итоговое занятие.
Практическая работа. Подведение итогов работы объединения за учебный 
год. Тестирование. Демонстрация готовых робототехнических устройств, 
защита проектов. Форма проведения занятия: выставка-презентация. Методы 
и приемы: проектная деятельность, поисковый, эвристический, самоанализ, 
взаимоанализ. Средства обучения: изготовленные роботы, среда разработки 
LEGO MINDSTORMS EV3, конструктор LEGO MINDSTORMS. Форма 
подведения итогов: тестирование, выставка-презентация.

2.3. Календарный учебный график 
Кружок «Робототехника» группа №1

№
п/
п м

ес
яц

число Время
проведе

ния
занятия

Ф орма
заняти

я

Кол-
во

часов

тема Ф орма
контроля

1 .

се
нт

яб
рь

03.09.18 0900-Ю 30 Т еорет
и ческая

2 П о н яти е  о р о б о то тех н и ке . В вед ен и е 
в н ауку  о роб о тах . О сн о вн ы е ви ды  
роб отов , их  п р и м енен ие.

Т естовы е
зан ятия.

05 .09 .18

§оо
'

оOSО

2 Н ап р авлен и я  р азви ти я  
роб о то тех н и ки . Н овей ш и е 
д о сти ж ен и я  н ауки  и тех н и ки  в 
см еж н ы х об ластях . Т ех н и к а  
безоп асн ости .
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10.09.18 09°°-1030 2 Беседа, демонстрация, инструктаж . 
С редства обучения:специальная 
литература, инструменты , образцы  
роботов.

12.09.18

ОгоОо
'

о04О

2 С редства обучения: специальная 
литература, инструменты , образцы 
роботов.

17.09.18 09°°-1030 2 С редства обучения:специальная 
литература, инструменты , образцы 
роботов.

19.09.18 0900-103° 2 Сравнение поколений 
робототехнических наборов 
LegoM indstorm s.

24.09.18 09°°-1030 2 Сравнение поколений 
робототехнических наборов 
LegoM indstorm s.

26.09.18 0900-103° 2 Сравнение поколений 
робототехнических наборов 
LegoM indstorm s.

2.

ок
тя

бр
ь 01.10.18 09°°-1030 теорети

ческая
2 Сравнение поколений 

робототехнических наборов 
LegoM indstorm s.

П рактическ 
ое задание

03. 10.18

огоО
1

оо04О

2 О бсуждение усоверш енствований
EV 3-блока по сравнению  с N X T-2.0

08. 10.18

оГ
ОО»—

<1
оо04О

2 Х арактеристики блока (частота 
работы  процессора

10. 10.18 09°°-1030 2 Количество кнопок, возмож ность 
соединения с интернетом через W iFi,

15. 10.18

ОгоО
1

оо04О

2 Ф леш -память, оперативная память, 
разреш ение экрана, появление USB 
порта, слот для чтения SD карт

17. 10.18

огоО
н1

оо04О

2 Возмож ность соединения с семью  
роботам и посредством  Bluetooth.

22. 10.18 09°°-1030 2 Возмож ность соединения с семью 
роботам и посредством Bluetooth.

24. 10.18 0900-103° 2 Возмож ность соединения с семью 
роботам и посредством Bluetooth.

29. 10.18 0900-Ю 30 Теорет
ическая

2 О бзор среды программирования.

31.10.18 09°°-1030 практи
ческая

2 П алитра блоков.
3.

но
яб

рь

05.11.18 09°°-1030 2 С правочные материалы .
Самоучитель

07.11.18 0900-103° 2 Проект. Лобби. Н овая программа.
12.11.18 О 40 о fO О

и» о 2 С охранение проекта, программы.
14.11.18 0900-103° 2 О сновательны й разбор палитры  

блоков.
19.11.18 09°°-1030 2 С оединения блоков. П араллельны е 

программы
21.11.18

ОгоО■
оо04О

2 П одклю чение робота к компью теру и 
загрузка программы.

26.11.18 09°°-1030 теорети
ческая

2 М оторы. П рограм м ирование 
движ ений по различны м 
траекториям

П рактическ 
ое задание
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28.11.18

ОГООу—Н1
Оо04О

2 К онструирование экспресс-бота. 
П онятие сервомотор

4.
де

ка
бр

ь 03. 12.18 0900-103° 2 У стройство сервомотора. П орты  для 
подклю чения сервомотора

05.12.18 09°°-1030 2 Зеленая палитра блоков (Action). 
П олож ительное и отрицательное 
движ ение м отора

10.12.18 0900-103° практи
ческая

2 О пределение направления движ ения 
моторов.

12.12.18 09°°-1030 2 О тработка основны х движ ений 
моторов

17.12.18 0900-103° 2 Расчет движ ения робота на заданное 
расстояние

19.12.18 09°°-1030 2 Расчет движ ений по ломаной линии.
24.12.18 0900-103° теорети

ческая
2 Д атчик касания. П рактическ 

ое задание5. >4
О,
«
оаS
к

26.12.18 09°°-1030 2 П алитра программирования. Датчик. 
Д атчик касания.

14.01.19 09°°-1030 2 В неш ний вид. Реж им измерения. 
Режим сравнения

16.01.19 О чо о О O
J

о П ракти
ческая

2 Реж им ожидания. И зменение в блоке 
ожидания.

21.01.19 09°°-1030 2 Работа блока переклю чения с 
проверкой состояния датчика 
касания

23.01.19

ОгоО
■

оо04О

2 Д атчик цвета
28.01.19 09°°-1030 2 Д атчик цвета и программны й блок 

датчика. О бласти корректной работы  
датчика.

30.01.19 09°°-1030 2 Реж им определения цвета. Режим 
измерения интенсивности 
отраженного света. Вы бор реж им а 
работы  датчика. Режим измерения 
цвета. Выбор реж им а измерения 
цвета

6.

ф
ев

ра
ль

04.02.19

ОгоО1
оо04О

теорети
ческое

2 Цикл. П реры вание цикла. Ц икл с 
постусловием.

П рактическ 
ое задание

06.02.19 09°°-1030 2 О ранжевая програм м ная палитра.
11.02.19 09°o_io30 2 Счетчик итераций. Н омер цикла.
13.02.19 0900-103° практи

ческое
2 Задания для самостоятельной 

работы
18.02.19 0900-103° 2 У словие заверш ения работы  

цикла.
20.02.19 О900-1О30 2 П реры вание цикла.
25.02.19 0900-103° 2 В арианты  вы хода из цикла
27.02.19 09°°-1030 2 П рерывание вы полнения цикла из 

параллельной ветки программы
7. н

а
«
2

04.03.19 0900-103° теорети
ческое

2 П ереклю чатель. Блок П ереклю чатель П рактическ 
ое задание06.03.19 0900-103° 2 П ереклю чатель на вид вкладок 

(полная форма, кратка форма
11.03.19 0900-103° 2 Д ополнительное условие в структуре 

П ереклю чатель.
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13.03.19 0900-103° 2 П рактическая работа. Задания для 
самостоятельной работы.

18.03.19

оО1
ооо\О

2 среда разработки LEGO
M IN D  STORM S EV3

20.03.19 09°°-1030 2 П алитра программирования.
25.03.19 09°°-1030 2 Датчик. Д атчик касания. Внеш ний 

вид. Режим измерения
27.03.19 0900-Ю 30 2 Режим сравнения. Реж им ожидания. 

И зменение в блоке ожидания.
8. л

ч
V
С .с
л

01.04.19 09°°-1030 теорети
ческая

2 Д атчик касания. П рактическ 
ое задание03.04.19

ОтО■ 
1

о
'

оO
s

О

2 Работа блока переклю чения с 
проверкой состояния датчика
касания.

08.04.19 09°°-1030 2 Д атчик цвета
10.04.19 0900-103° 2 Д атчик цвета и програм м ны й блок 

датчика. О бласти корректной работы 
датчика.

15.04.19 09°°-1030 практи
ческая

2 Режим определения цвета. Режим 
измерения интенсивности 
отраженного света.

17.04.19 09°°-1030 2 Выбор реж им а работы  датчика.
Режим измерения цвета. Выбор 
реж им а измерения цвета. Реж им 
измерения интенсивности 
отраженного света.

22.04.19 09°°-1030 2 Выбор реж им а работы  датчика.
Режим измерения цвета. Выбор 
реж им а измерения цвета. Режим 
измерения интенсивности 
отраж енного света.

24.04.19 0900-103° 2 Выбор реж им а работы  датчика.
Реж им измерения цвета. Выбор 
реж им а измерения цвета. Режим 
измерения интенсивности 
отраженного света.

29.04.19 09°°-1030 теорети
ческое

2 Выбор реж им а работы  датчика.
Режим измерения цвета. Выбор 
реж им а измерения цвета. Реж им 
измерения интенсивности 
отраженного света.

П рактическ 
ое задание

9. «
Я
2

06.05.19 09°°-1030 2 Выбор реж им а работы  датчика.
Режим измерения цвета. Выбор 
реж им а измерения цвета. Режим 
измерения интенсивности 
отраж енного света.

08.05.19 09°°-1030 практи
ческая

2
13.05.19 09°°-1030 2 П одготовка к районным 

соревнованиям
15.05.19 0900-103° 2 проектная деятельность, поисковый, 

эвристический, самоанализ, 
взаимоанализ.

14



20.05.19 0900-103° 2 Д емонстрация готовых 
робототехнических устройств, 
защ ита проектов.

22.05.19 09°°-1030 2 Тестирование.

27.05.19 09°°-1030 2 П одведение итогов работы  
объединения за  учебны й год

2.3. Календарный учебный график 
Кружок «Робототехника» группа №2

№
п/
п м

ес
яц

число Время
проведе

ния
занятия

Ф орма
заняти

я

Кол-
во

часов

тема Ф орма
контроля

1 .

се
нт

яб
рь

03.09.18 Ю40-1215 Теорет
ическая

2 П онятие о робототехнике. Введение 
в науку о роботах. О сновные виды 
роботов, их применение.

Тестовые
занятия.

05.09.18 Ю40-1215 2 Н аправления развития 
робототехники. Н овейш ие 
достиж ения науки и техники в 
смежных областях. Техника 
безопасности.

10.09.18
тo

'
n-Ог—

Н 2 Беседа, демонстрация, инструктаж . 
С редства обучения:специальная 
литература, инструменты , образцы 
роботов.

12.09.18 1О40-1215 2 Средства обучения: специальная 
литература, инструменты , образцы 
роботов.

17.09.18 Ю40-1215 2 С редства обучения: специальная 
литература, инструменты , образцы  
роботов.

19.09.18 Ю40-1215 2 Сравнение поколений 
робототехнических наборов 
LegoM indstorm s.

24.09.18 Ю40-1215 2 Сравнение поколений 
робототехнических наборов 
LegoM indstorm s.

26.09.18 1040-1215 2 Сравнение поколений 
робототехнических наборов 
LegoM indstorm s.

2.

ок
тя

бр
ь 01.10.18 1040-1215 теорети

ческая
2 Сравнение поколений 

робототехнических наборов 
LegoM indstorm s.

П рактическ 
ое задание

03. 10.18 1040-1215 2 О бсуждение усоверш енствований 
ЕУ З-блока по сравнению  с N X T-2.0

08. 10.18 Ю40-1215 2 Х арактеристики блока (частота 
работы  процессора

10. 10.18 Ю40-1215 2 Количество кнопок, возмож ность 
| соединения с интернетом  через W iFi,
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15. 10.18 Ю40-1215 2 Ф леш -память, оперативная память, 
разреш ение экрана, появление USB 
порта, слот для чтения SD карт

17. 10.18 1040-1215 2 Возмож ность соединения с семью  
роботам и посредством  Bluetooth.

22. 10.18 1040-1215 2 Возмож ность соединения с семью  
роботам и посредством  Bluetooth.

24. 10.18 Ю40-1215 2 Возмож ность соединения с семью  
роботам и посредством  Bluetooth.

29. 10.18 Ю40-1215 Теорет
ическая

2 О бзор среды программирования.

31.10.18 1040-1215 практи
ческая

2 П алитра блоков.
3.

н
оя

бр
ь 05.11.18 1040-1 2 15 2 С правочные материалы .

Самоучитель
07.11.18 1040-1215 2 Проект. Лобби. Н овая программа.
12.11.18 1040- 12 15 2 С охранение проекта, программы.
14.11.18 Ю40-1215 2 О сновательный разбор палитры  

блоков.
19.11.18 1040-1215 2 С оединения блоков. П араллельны е 

программы
21.11.18 Ю40-1215 2 П одклю чение робота к компью теру и 

загрузка программы.
26.11.18 Ю40-1215 теорети

ческая
2 М оторы. П рограммирование 

движ ений по различны м 
траекториям

П рактическ 
ое задание

28.11.18 1040- 12 15 2 К онструирование экспресс-бота. 
П онятие сервомотор

4.

де
к

аб
р

ь 03. 12.18 Ю40-1215 2 У стройство сервомотора. П орты  для 
подклю чения сервомотора

05.12.18 1040-1215 2 Зеленая палитра блоков (Action). 
П олож ительное и отрицательное 
движ ение м отора

10.12.18 1040-1215 практи
ческая

2 О пределение направления движ ения 
моторов.

12.12.18 1040-1215 2 О тработка основны х движ ений 
моторов

17.12.18 1040-1215 2 Расчет движ ения робота на заданное 
расстояние

19.12.18 1040-1215 2 Расчет движ ений по ломаной линии.
24.12.18 1040-1215 теорети

ческая
2 Д атчик касания. П рактическ 

ое задание26.12.18 1040- 12 15 2 П алитра программирования. Датчик. 
Д атчик касания.

5.

я
н

в
ар

ь 14.01.19 Ю40-1 2 15 2 Внеш ний вид. Реж им измерения. 
Режим сравнения

16.01.19 1040-1215 П ракти
ческая

2 Режим ожидания. И зменение в блоке 
ожидания.

21.01.19 1040-1215 2 Работа блока переклю чения с 
проверкой состояния датчика 
касания

23.01.19 1040-1215 2 Д атчик цвета
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28.01.19 Ю40-1215 2 Д атчик цвета и программны й блок 
датчика. О бласти корректной работы  
датчика.

30.01.19 1040-1215 2 Режим определения цвета. Режим 
измерения интенсивности 
отраженного света. В ы бор реж им а 
работы  датчика. Реж им измерения 
цвета. Выбор реж им а измерения 
цвета

6.

ф
ев

р
ал

ь 04.02.19

i/~)т—
Н

ОT
fО

теорети
ческое

2 Цикл. П реры вание цикла. Ц икл с 
постусловием.

П рактическ 
ое задание

06.02.19 Ю40-1215 2 О ранжевая програм м ная палитра.
11.02.19 Ю40-1215 2 Счетчик итераций. Н омер цикла.
13.02.19 Ю40-1 2 15 практи

ческое
2 Задания для самостоятельной 

работы
18.02.19 Ю40-1215 2 У словие заверш ения работы  

цикла.
20.02.19 Ю40-1215 2 П рерывание цикла.
25.02.19 Ю40-1215 2 В арианты  вы хода из цикла
27.02.19 Ю40-1 2 15 2 П рерывание вы полнения цикла из 

параллельной ветки программы
7. н

ая
04.03.19 1040-1215 теорети

ческое
2 П ереклю чатель. Блок П ереклю чатель П рактическ 

ое задание06.03.19 1040-1215 2 П ереклю чатель на вид вкладок 
(полная форма, кратка форма

11.03.19 Ю40-1215 2 Д ополнительное условие в структуре 
П ереклю чатель.

13.03.19 1040- 12 15 2 П рактическая работа. Задания для 
самостоятельной работы.

18.03.19 Ю40-1215 2 среда разработки LEGO 
M IN D STO RM S EV3

20.03.19 1040-1215 2 П алитра программирования.
25.03.19 Ю40-1215 2 Датчик. Д атчик касания. Внеш ний 

вид. Реж им измерения
27.03.19 1040-1215 2 Реж им сравнения. Режим ожидания. 

И зменение в блоке ожидания.
8.

ап
р

ел
ь 01.04.19 1040-1 2 15 теорети

ческая
2 Д атчик касания. П рактическ 

ое задание03.04.19 1040-1215 2 Работа блока переклю чения с 
проверкой состояния датчика 
касания.

08.04.19 1040-1215 2 Д атчик цвета
10.04.19 1040-1215 2 Д атчик цвета и програм м ны й блок 

датчика. О бласти корректной работы  
датчика.

15.04.19 1040-1 2 15 практи
ческая

2 Режим определения цвета. Режим 
измерения интенсивности 
отраж енного света.

17.04.19 Ю40-1215 2 Выбор реж им а работы  датчика.
Реж им измерения цвета. Выбор 
реж им а измерения цвета. Режим 
измерения интенсивности 
отраженного света.
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22.04.19 Ю40-1215 2 Выбор реж им а работы  датчика.
Режим измерения цвета. Выбор 
реж им а измерения цвета. Режим 
измерения интенсивности
отраженного света.

24.04.19

т—
Н

ОО

2 Выбор реж им а работы  датчика.
Режим измерения цвета. Выбор 
реж им а измерения цвета. Реж им 
измерения интенсивности
отраж енного света.

29.04.19 Ю40-1215 теорети
ческое

2 Выбор реж им а работы  датчика.
Реж им измерения цвета. Выбор 
реж им а измерения цвета. Реж им 
измерения интенсивности 
отраженного света.

П рактическ 
ое задание

9. ЭЯ
05

06.05.19 1040- 12 15 2 Выбор реж им а работы  датчика.
Режим измерения цвета. Выбор 
реж им а измерения цвета. Реж им 
измерения интенсивности 
отраженного света.

08.05.19 Ю40-1215 практи
ческая

2
13.05.19 1040-1215 2 П одготовка к районны м 

соревнованиям
15.05.19 1040-1215 2 проектная деятельность, поисковый, 

эвристический, самоанализ, 
взаимоанализ.

20.05.19 1040-1215 2 Д емонстрация готовы х 
робототехнических устройств, 
защ ита проектов.

22.05.19 1040-1215 2 Тестирование.
27.05.19 1040-1215 2 П одведение итогов работы  

объединения за  учебны й год

2.3. Календарный учебный график 
Кружок «Робототехника» группа №3

№
п/
п м

ес
яц

число Врем я
проведе

ния
занятия

Ф орма
заняти

я

Кол-
во

часов

тема Ф орма
контроля

1 .

се
нт

яб
рь

04.09.18 09°°-1030 Теорет
ическая

2 П онятие о робототехнике. Введение 
в науку о роботах. О сновные виды 
роботов, их применение.

Тестовые
занятия.

06.09.18 09°o_io30 2 Н аправления развития 
робототехники. Н овейш ие 
достиж ения науки и техники в 
смеж ны х областях. Т ехника 
безопасности.

11.09.18

оСПО7—
Ч

ОоO
n

О

2 Беседа, демонстрация, инструктаж . 
Средства обучения: специальная 
литература, инструменты , образцы 
роботов.
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13.09.18 0900-103° 2 С редства обучения: специальная 
литература, инструменты , образцы  
роботов.

18.09.18 0900-103° 2 С редства обучения: специальная 
литература, инструменты , образцы 
роботов.

20.09.18 09°°-1030 2 С равнение поколений 
робототехнических наборов 
LegoM indstorm s.

25.09.18

ОmОо
'

оo
s

о

2 С равнение поколений 
робототехнических наборов 
LegoM indstorm s.

27.09.18 09°°-1030 2 Сравнение поколений 
робототехнических наборов 
L egoM indstorm s.

2.

ок
тя

бр
ь 02.10.18 09°°-1030 теорети

ческая
2 Сравнение поколений 

робототехнических наборов 
LegoM indstorm s.

П рактическ 
ое задание

04. 10.18 0900-103° 2 О бсуж дение усоверш енствований
EV 3-блока по сравнению  с N X T-2.0

09. 10.18 09°°-1030 2 Х арактеристики блока (частота 
работы  процессора

11. 10.18 09°°-1030 2 Количество кнопок, возмож ность 
соединения с интернетом  через W iFi,

16. 10.18 0900-103° 2 Ф леш -память, оперативная память, 
разреш ение экрана, появление USB 
порта, слот для чтения SD карт

18. 10.18

ОО■ооasо

2 Возмож ность соединения с семью  
роботам и посредством  Bluetooth.

23. 10.18 0900-1О30 2 Возмож ность соединения с семью  
роботам и посредством  Bluetooth.

25. 10.18 09°°-1030 2 Возмож ность соединения с семью  
роботам и посредством Bluetooth.

30.10.18 09°°-1030 Теорет
ическая

2 О бзор среды программирования.

3. л
а

VC
к
о
Я

01.11.18 0900-103° практи
ческая

2 П алитра блоков.
06.11.18 0900-Ю 30 2 С правочные материалы .

Самоучитель
08.11.18 О900-1О30 2 Проект. Лобби. Н овая программа.
13.11.18 09°°-1030 2 С охранение проекта, программы.
15.11.18 09°°-1030 2 О сновательный разбор палитры  

блоков.
20.11.18

ОmОо
'

оasо

2 С оединения блоков. П араллельны е 
программы

22.11.18 0900-103° 2 П одклю чение робота к компью теру и 
загрузка программы.

27.11.18 09°°-1030 теорети
ческая

2 М оторы. П рограммирование 
движ ений по различным 
траекториям

П рактическ 
ое задание

29.11.18 0900-103° 2 К онструирование экспресс-бота. 
П онятие сервомотор

4. а»
е*

04. 12.18 09°°-1030 2 У стройство сервомотора. П орты  для 
подклю чения сервомотора
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06.12.18 09°°-1030 2 Зеленая палитра блоков (Action). 
П олож ительное и отрицательное 
движ ение мотора

11.12.18 09°°-1030 практи
ческая

2 О пределение направления движения 
моторов.

13.12.18 09°°-1030 2 О тработка основны х движ ений 
моторов

18.12.18 09°°-1030 2 Расчет движ ения робота на заданное 
расстояние

20.12.18 0900-103° 2 Расчет движ ений по ломаной линии.
25.12.18 09°°-1030 теорети

ческая
2 Д атчик касания. П рактическ 

ое задание27.02.18 09°°-1030 2 П алитра программирования. Датчик. 
Д атчик касания.

5. А
—
Я
ва
S
к

15.01.19 09°°-1030 2 Внеш ний вид. Реж им измерения. 
Режим сравнения

17.01.19 09°°-1030 П ракти
ческая

2 Режим ожидания. И зменение в блоке 
ожидания.

22.01.19 09°°-1030 2 Работа блока переклю чения с 
проверкой состояния датчика 
касания

24.01.19 09°°-1030 2 Д атчик цвета
29.01.19 0900-103° 2 Д атчик цвета и програм м ны й блок 

датчика. О бласти корректной работы  
датчика.

31.01.19 0900-103° 2 Режим определения цвета. Режим 
измерения интенсивности 
отраженного света. В ы бор реж им а 
работы  датчика. Реж им измерения 
цвета. Выбор реж им а измерения 
цвета

6.

ф
ев

р
ал

ь 05.02.19 09°°-1030 теорети
ческое

2 Цикл. П реры вание цикла. Ц икл с 
постусловием.

П рактическ 
ое задание

06.02.19 09°°-1030 2 О ранжевая програм м ная палитра.
12.02.19 0900-103° 2 Счетчик итераций. Номер цикла.
14.02.19 09°°-1030 практи

ческое
2 Задания для самостоятельной 

работы
19.02.19 09°°-1030 2 У словие заверш ения работы  

цикла.
21.02.19 09°°-1030 2 П рерывание цикла.
26.02.19 09°°-1030 2 В арианты  вы хода из цикла
28.02.19 0900-103° 2 П рерывание вы полнения цикла из 

параллельной ветки программы
7. н

а
я

05.03.19

оmОо
'

оOsО

теорети
ческое

2 П ереклю чатель. Блок П ереклю чатель П рактическ 
ое задание07.03.19 0900-Ю 30 2 П ереклю чатель на вид вкладок 

(полная форма, кратка форма
12.03.19 09°°-1030 2 Д ополнительное условие в структуре 

П ереклю чатель.
14.03.19

ОтОг-н
ООO

n
О

2 П рактическая работа. Задания для 
самостоятельной работы.

19.03.19 09°°-1030 2 среда разработки LEGO 
M IN D STO RM S EV3

21.03.19 09°°-1030 2 П алитра программирования.
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26.03.19 О900-1030 2 Датчик. Д атчик касания. Внеш ний 
вид. Реж им измерения

28.03.19 0900-1030 2 Реж им сравнения. Реж им ожидания. 
И зменение в блоке ожидания.

8. -Q
Ч
0)
a
с
я

02.04.19 0900-103° теорети
ческая

2 Д атчик касания. П рактическ 
ое задание04.04.19 О 40 о 0 1 О о

.) о 2 Работа блока переклю чения с 
проверкой состояния датчика 
касания.

09.04.19 09°°-1030 2 Д атчик цвета
11.04.19 0900-103° 2 Д атчик цвета и программны й блок 

датчика. О бласти корректной работы  
датчика.

16.04.19 09°°-1030 практи
ческая

2 Реж им определения цвета. Режим 
измерения интенсивности 
отраженного света.

18.04.19 09°°-1030 2 Выбор реж им а работы  датчика.
Режим измерения цвета. Выбор 
реж им а измерения цвета. Реж им 
измерения интенсивности
отраженного света.

23.04.19 09°°-1030 2 Выбор реж им а работы  датчика.
Режим измерения цвета. Выбор 
реж им а измерения цвета. Режим 
измерения интенсивности
отраженного света.

25.04.19 0900-103° 2 Выбор реж им а работы  датчика.
Режим измерения цвета. Выбор 
реж им а измерения цвета. Режим 
измерения интенсивности
отраж енного света.

30.04.19 0900-Ю 30 теорети
ческое

2 Выбор реж им а работы  датчика.
Реж им измерения цвета. Выбор 
реж им а измерения цвета. Реж им 
измерения интенсивности 
отраженного света.

П рактическ 
ое задание

9. ЭЯ
Я
2?

02.05.19 0900-Ю 30 2 Выбор реж им а работы  датчика.
Режим измерения цвета. Выбор 
реж им а измерения цвета. Режим 
измерения интенсивности 
отраж енного света.

07.05.19 09°°-1030 практи
ческая

2
09.05.19 09°°-1030 2 П одготовка к районны м 

соревнованиям
14.05.19

ОгоОо
'

о04О

2 проектная деятельность, поисковый, 
эвристический, самоанализ, 
взаимоанализ.

16.05.19 09°°-1030 2 Д емонстрация готовых 
робототехнических устройств, 
защ ита проектов.

21.05.19

ОС
ООт—Н

ОО04О

2 Тестирование.
23.05.19 0900-103° 2 П одведение итогов работы  

объединения за  учебны й год
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2.3. Календарный учебный график 
Кружок «Робототехника» группа №4

№
п/
п м

ес
яц

число Время
проведе

ния
занятия

Ф орма
заняти

я

Кол-
во

часов

тема Ф орма
контроля

1.

се
нт

яб
рь

04.09.18 Ю40-1215 Теорет
ическая

2 П онятие о робототехнике. Введение 
в науку о роботах. О сновные виды 
роботов, их применение.

Тестовые
занятия.

06.09.18 Ю40-1215 2 Н аправления развития 
робототехники. Н овейш ие 
достиж ения науки и техники в 
смежных областях. Т ехника 
безопасности.

11.09.18 Ю40-1215 2 Беседа, демонстрация, инструктаж . 
С редства обучения:специальная 
литература, инструменты , образцы  
роботов.

13.09.18 1040-1215 2 Средства обучения: специальная 
литература, инструменты , образцы 
роботов.

18.09.18 О

0 1 С
Л
;

2 С редства обучения: специальная 
литература, инструменты , образцы  
роботов.

20.09.18 1040-1215 2 Сравнение поколений 
робототехнических наборов 
LegoM indstorm s.

25.09.18 1040-1215 2 Сравнение поколений 
робототехнических наборов 
LegoM indstorm s.

27.09.18

оО

2 Сравнение поколений 
робототехнических наборов 
LegoM indstorm s.

2.

ок
тя

бр
ь 02.10.18 Ю40-1215 теорети

ческая
2 Сравнение поколений 

робототехнических наборов 
LegoM indstorm s.

П рактическ 
ое задание

04. 10.18 1040-1215 2 О бсуждение усоверш енствований
EV 3-блока по сравнению  с N X T-2.0

09. 10.18 Ю40-1215 2 Х арактеристики блока (частота 
работы  процессора

11. 10.18 Ю40-1215 2 Количество кнопок, возмож ность 
соединения с интернетом  через W iFi,

16. 10.18 Ю40-1215 2 Ф леш -память, оперативная память, 
разреш ение экрана, появление USB 
порта, слот для чтения SD карт

18. 10.18 1040-1215 2 В озмож ность соединения с семью 
роботам и посредством  Bluetooth.

23. 10.18 Ю40-1215 2 Возмож ность соединения с семью 
роботам и посредством  Bluetooth.
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25. 10.18 Ю40-1215 2 В озмож ность соединения с семью 
роботам и посредством Bluetooth.

30.10.18 Ю40-1215 Теорет
ическая

2 О бзор среды программирования.

3.

н
оя

бр
ь 01.11.18 Ю40-1215 практи

ческая
2 П алитра блоков.

06.11.18 Ю40-1215 2 С правочные материалы .
Самоучитель

08.11.18 Ю40-1215 2 Проект. Лобби. Н овая программа.
13.11.18 Ю40-1215 2 Сохранение проекта, программы.
15.11.18 Ю40-1215 2 О сновательный разбор палитры 

блоков.
20.11.18 1040-1215 2 Соединения блоков. П араллельны е 

программы
22.11.18 Ю40-1215 2 П одклю чение робота к компью теру и 

загрузка программы.
27.11.18 Ю40-1215 теорети

ческая
2 М оторы. П рограммирование 

движ ений по различны м 
траекториям

П рактическ 
ое задание

29.11.18 1040-1 2 15 2 К онструирование экспресс-бота. 
П онятие сервомотор

4.

де
к

аб
р

ь 04. 12.18 1040-1215 2 У стройство сервомотора. П орты  для 
подклю чения сервомотора

06.12.18 1040-1215 2 Зеленая палитра блоков (Action). 
П олож ительное и отрицательное 
движ ение м отора

11.12.18 1040-1 2 15 практи
ческая

2 О пределение направления движения 
моторов.

13.12.18 Ю40-1215 2 О тработка основны х движ ений 
моторов

18.12.18 Ю40-1215 2 Расчет движ ения робота на заданное 
расстояние

20.12.18 Ю40-1215 2 Расчет движ ений по ломаной линии.
25.12.18 Ю40-1215 теорети

ческая
2 Д атчик касания. П рактическ 

ое задание27.02.18 1040-1215 2 П алитра программирования. Датчик. 
Д атчик касания.

5.

я
н

в
ар

ь 15.01.19 1040-1215 2 Внеш ний вид. Реж им измерения. 
Режим сравнения

17.01.19 1040-1215 П ракти
ческая

2 Режим ожидания. И зменение в блоке 
ожидания.

22.01.19 Ю40-1215 2 Работа блока переклю чения с 
проверкой состояния датчика 
касания

24.01.19 Ю40-1215 2 Д атчик цвета
29.01.19 Ю40-1215 2 Д атчик цвета и програм м ны й блок 

датчика. О бласти корректной работы  
датчика.

31.01.19 1040-1215 2 Режим определения цвета. Режим 
измерения интенсивности 
отраженного света. Выбор реж им а 
работы  датчика. Реж им измерения 
цвета. Выбор реж им а измерения 
цвета
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6.

ф
ев

р
ал

ь 05.02.19 Ю40-1215 теорети
ческое

2 Цикл. П реры вание цикла. Ц икл с 
постусловием.

П рактическ 
ое задание

06.02.19 Ю40-1215 2 О ранжевая програм м ная палитра.
12.02.19 Ю40-1215 2 Счетчик итераций. Н омер цикла.
14.02.19 Ю40-1215 практи

ческое
2 Задания для самостоятельной 

работы
19.02.19 Ю40-1215 2 У словие заверш ения работы  

цикла.
21.02.19 Ю40-1215 2 П рерывание цикла.
26.02.19 Ю40-1215 2 В арианты вы хода из цикла
28.02.19 Ю40-1 2 15 2 П рерывание вы полнения цикла из 

параллельной ветки программы
7. н

Си
Я
2

05.03.19 1040-1215 теорети
ческое

2 П ереклю чатель. Блок П ереклю чатель П рактическ 
ое задание07.03.19

•о> 
t

o
'

Tfо

2 П ереклю чатель на вид вкладок 
(полная форма, кратка форма

12.03.19 1040-1 2 15 2 Д ополнительное условие в структуре 
П ереклю чатель.

14.03.19

* 
<i

оО

2 П рактическая работа. Задания для 
самостоятельной работы.

19.03.19

ir>оО

2 среда разработки LEGO
M IND STORM S EV3

21.03.19 1040-1215 2 П алитра программирования.
26.03.19 1040-1215 2 Датчик. Д атчик касания. В неш ний 

вид. Реж им измерения
28.03.19 1040-1 2 15 2 Режим сравнения. Реж им ожидания. 

И зменение в блоке ожидания.
8.

ап
р

ел
ь 02.04.19 1040-1215 теорети

ческая
2 Д атчик касания. П рактическ 

ое задание04.04.19 1040-1215 2 Работа блока переклю чения с 
проверкой состояния датчика
касания.

09.04.19 1040-1215 2 Д атчик цвета
11.04.19 1040-1215 2 Д атчик цвета и програм м ны й блок 

датчика. О бласти корректной работы  
датчика.

16.04.19 1040-1215 практи
ческая

2 Режим определения цвета. Режим 
измерения интенсивности 
отраженного света.

18.04.19 1040-1 2 15 2 Выбор реж им а работы  датчика.
Режим измерения цвета. Выбор 
реж им а измерения цвета. Реж им 
измерения интенсивности 
отраженного света.

23.04.19 1040-1 2 15 2 Выбор реж им а работы  датчика.
Режим измерения цвета. Выбор 
реж им а измерения цвета. Режим 
измерения интенсивности 
отраженного света.

25.04.19 1040-1215 2 Выбор реж им а работы  датчика.
Реж им 'изм ерения цвета. Выбор 
реж им а измерения цвета. Режим 
измерения интенсивности 
отраж енного света.
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ма
й

30.04.19 1О40-1215 теорети
ческое

2 Выбор реж им а работы  датчика.
Режим измерения цвета. Выбор 
реж им а измерения цвета. Режим 
измерения интенсивности 
отраженного света.

П рактическ 
ое задание

02.05.19 Ю40-1215 2 Выбор реж им а работы  датчика.
Режим измерения цвета. Выбор 
реж им а измерения цвета. Режим 
измерения интенсивности 
отраженного света.

07.05.19 Ю40-1215 практи 2
09.05.19 1040-1215 веская 2 П одготовка к районным 

соревнованиям
14.05.19 1040-1215 2 проектная деятельность, поисковый, 

эвристический, самоанализ, 
взаимоанализ.

16.05.19 1040-1215 2 Д емонстрация готовых 
робототехнических устройств, 
защ ита проектов.

21.05.19 1040-1215 2 Тестирование.
23.05.19 1040-1215 2 П одведение итогов работы  

объединения за  учебны й год

Раздел 3. Формы аттестации и оценочные материалы.

Ведущей формой реализации дополнительной образовательной программы 
является участие во всероссийских, муниципальных, районных и 
республиканских соревнованиях.

Формы аттестации:
• соревнования
• защита проектов
• выставка работ
• педагогическое наблюдение за деятельностью детей
• индивидуальные беседы с учащимися 

Оценочные материалы:
выставка, соревнование, семинар, демонстрация моделей роботов, 

защита творческих работ, открытое занятие.

Педагог определяет 3 уровня усвоения программы детьми:

1. Высокий уровень.
Обучающийся владеет знаниями и умениями, в соответствии с требованиями 
программы, имеет определенные достижения в своей деятельности, 
самостоятельно выстраивает план действия, подбирает материал, вносит 
собственные изменения и дополнения, заинтересован конкретной 
деятельностью, активен и инициативен, выполняет задания без особых 
затруднений. Участвует в соревнованиях различных уровней и занимает 
призовые места.
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2. Средний уровень.
Обучающийся владеет основными знаниями и умениями, предлагаемыми 
программой, с программой справляется, но в чем-то испытывает трудности, 
выстраивает план действия с помощью педагога, подбирает материал, 
изменения и дополнения в процессе работы осуществляет во взаимодействии 
с педагогом. Занятия для него не обременительны, занимается с интересом, 
но больших достижений не добивается. Участвует в соревнованиях 
различных уровней, но не занимает призовые места.

3. Низкий уровень.
Обучающийся в полном объеме программу не усвоил. Имеет основные 
знания и умения, но реализовать их в своей деятельности не может. 
Занимается без особого интереса, самостоятельности не проявляет. Не 
участвует в соревнованиях.

Раздел 4. Комплекс организационно-педагогических условий
реализации программы.

4.1. Материально-техническое обеспечение программы.
• Программы, методические описания сборки робота.
• Специальная техническая литература.
• Учебный кабинет, оснащенный:
• столами,
• стульями,
• Базовый набор Lego Mindstorms EV3 (45544) Образовательная версия
• Ресурсный набор Lego Mindstorms EV3 (45560) Образовательная 

версия
• Mindstorms EV3 ПО + лицензия на 1 ПК (2000045) Образовательная 

версия
• Зарядное устройство (8887)
• Набор "Технология и физика" (9686)
• "Естественные науки и регистрация данных" Комплект заданий Lego 

(2009791)
• компьютер с выходом в Интернет -  1 шт. ноутбук -  1 ш

4.2. Кадровое обеспечение программы.
Программа может быть реализована педагогом дополнительного 

образования, имеющим образование, соответствующее профстандарту 
педагога дополнительного образования детей и взрослых.

4.3. Методическое обеспечение программы

Н азвание  
учебной темы

Ф орм а занятий Н азвани е и
ф орм а м етодического м атериала

М етоды  и 
приемы  

организации  
учебно-

воспитательного
процесса
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П о н я ти е о 

р о б о т о т е х н и к е  

Т е х н и к а  
б е з о п а сн о сти .

Групповая.
Теоретическая
подготовка.

И нструкции по ТБ. Словесны е

С р а в н е н и е  

п о к о л ен и й  

р о б о т о т е х н и ч е  

с к и х  н аб о р о в  

L e g o

M in d storm s

E V 3 .

Групповая.
Теоретическая
подготовка.

Презентация по теме.
Дидактические пособия: 
схемы , эскизы, наглядные пособия. 
И нтернет-ресурсы :
- http://muzev-factov.ru/ta2/biolo2v
httD://www. polezen.ru/interes/anatomv.phD
- http://humbio.ru/.
http://www.sci.aha.ru/biodiv/index.htm .

Словесны е
Наглядные

В е р си и  

к о м п л ек то в  

E V 3 . К р а тк и й  

обзо р

с о д е р ж и м о го
р о б о т о т е х н и ч е

ск о го

к о м п л ек та

Групповая,
Теоретическая
подготовка.
П рактическая
работа.

Дидактические пособия:
схемы , эскизы, наглядные пособия.
И нтернет-ресурсы:
- http://www.sci.aha.ru/biodiv/index.htm .
- http://www.sci.aha.ru/ATL/raOO.htm.

Словесны е
Наглядные

О б зо р  ср ед ы  

п р о гр ам м и р о в

ания.

Групповая,
индивидуальная.
Теоретическая
подготовка.
П рактическая
работа.

Дидактические пособия: 
схемы , эскизы, наглядные пособия. 
И нтернет-ресурсы :
- http://muzev-factov.ru/ta2/bioloev
- http://www.sci.aha.ru/biodiv/index.htm .
- http://www.sci.aha.ru/ATL/raOO.htm.

Словесны е
Наглядные
Репродуктивны й

М о то р ы .

П р о гр ам м и р о в

ани е

д в и ж ен и й  по

разли ч ны м

тр аек то р и я м .

Групповая,
Теоретическая
подготовка.

Презентация по теме.
Дидактические пособия: 
схемы , эскизы, наглядные пособия. 
И нтернет-ресурсы :
- w w w .Z ooM ax.ru
- w w w .apus.ru

Словесны е
Наглядные

Р а б о т а  с 

п о д с в е т к о й , 

эк р ан ом  и 

зв ук о м .

Групповая,
индивидуальная.
Теоретическая
подготовка.
Практическая
работа.

Презентация по теме.
Дидактические пособия: 
схемы , эскизы, наглядные пособия.

Словесны е
Наглядные
Репродуктивны й

Ц и кл.

П р ер ы ван и е 

ци кла. Ц и кл  с 

п о с т у с л о в и е м . 

В л о ж ен н ы е

ци клы .

Г  рупповая,
индивидуальная.
Теоретическая
подготовка.
П рактическая
работа.

Презентация по теме.
Дидактические пособия: 
схемы , эскизы, наглядные пособия.

Словесны е
Наглядные
Репродуктивны й

С т р у к т у р а  

— П е р е к л ю ч а т  

ель.

Групповая,
индивидуальная.
Теоретическая
подготовка.
П рактическая
работа.

Презентация по теме.
Дидактические пособия: 
схемы , эскизы, наглядные пособия. 
И нтернет-ресурсы :
- http://muzev-factov.ru/ta2/biolo2v 
http://www.polezen.ru/interes/anatomv.php
- http://humbio.ru/.
http://www.sci.aha.ru/biodiv/index.htm.

Словесны е
Наглядные
Репродуктивный

Д а тч и к

касан и я.

Групповая,
индивидуальная.
Теоретическая
подготовка.

Презентация по теме.
Дидактические пособия:
схемы ,э скизы, наглядные пособия.
И нтернет-ресурсы :

Словесны е
Наглядные
Репродуктивны й
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П р а к т и ч е с к а я

р а б о т а .

- h tto :/ / m u z e v -fa c to v .ru / ta e / b io lo e v  

h tto ://w w w . D o le ze n .ru / in te re s/ a n a to m v .o h o

- htto://hum bio.ru/.

httn://w w w .s c i .a h a .ru / b io d iv / in d e x .h tm .

Д а т ч и к  ц в е т а .

Г р у п п о в а я ,

и н д и в и д у а л ь н а я .

Т е о р е т и ч е с к а я

п о д г о т о в к а .

П р а к т и ч е с к а я

р а б о т а .

П р е з е н т а ц и я  по т е м е .

Д и д а к т и ч е с к и е  п о с о б и я : 

с х е м ы , э с к и з ы , н а г л я д н ы е  п о с о б и я . 

И н т е р н е т -р е с у р с ы :

- h ttp :/ / m u z e v -fa c to v .ru / ta 2 / b io lo e v  

h ttp :// w w w .p o le z e n .ru / in te re s /a n a to m v .o h n

- httD ://hum bio.ru/.

htto://w w w .s c i.a h a .r u / b io d iv / in d e x .h tm .

С л о в е с н ы е

Н а гл я д н ы е

Р е п р о д у к т и в н ы й

Д а т ч и к

г и р о с к о п .

Г р у п п о в а я ,

и н д и в и д у а л ь н а я .

Т е о р е т и ч е с к а я

п о д г о т о в к а .

П р а к т и ч е с к а я

р а б о т а .

П р е з е н т а ц и я  п о  т е м е .

Д и д а к т и ч е с к и е  п о с о б и я :

с х е м ы , э с к и з ы , н а г л я д н ы е  п о с о б и я .

И н т е р н е т -р е с у р с ы :

- h ttp :/ / m u z e v -fa c to v .ru / ta e / b io lo e v  

httD://w w w .D o le z e n .ru / in te re s / a n a to m v .o h o

С л о в е с н ы е

Н а гл я д н ы е

Р е п р о д у к т и в н ы й

- h ttp ://h u m b io .ru/.

htto://w w w .s c i .a h a .ru / b io d iv / in d e x .h tm .

Д а т ч и к

у л ь т р а з в у к а .

Г р у п п о в а я ,

и н д и в и д у а л ь н а я .

Т е о р е т и ч е с к а я

п о д г о т о в к а .

П р а к т и ч е с к а я

р а б о т а .

П р е з е н т а ц и я  п о  т е м е .

Д и д а к т и ч е с к и е  п о с о б и я : 

с х е м ы , э с к и з ы , н а г л я д н ы е  п о с о б и я . 

И н т е р н е т -р е с у р с ы :

- h tto :/ / m u z e v -fa c to v .ru / ta e / b io lo e v  

h ttp :/ / w w w .p o le z e n .ru / in te re s / a n a to m v .o h o

- htto://hum bio.ru/.

htto://w w w .s c i .a h a .ru / b io d iv / in d e x .h tm .

С л о в е с н ы е

Н а гл я д н ы е

Р е п р о д у к т и в н ы й

И н ф р а к р а с н ы  

й  д а т ч и к .

Г р у п п о в а я ,

и н д и в и д у а л ь н а я .

Т е о р е т и ч е с к а я

п о д г о т о в к а .

П р а к т и ч е с к а я

р а б о т а .

П р е з е н т а ц и я  п о  т е м е .

Д и д а к т и ч е с к и е  п о с о б и я : 

с х е м ы , э с к и з ы , н а г л я д н ы е  п о с о б и я . 

И н т е р н е т -р е с у р с ы :

- h ttD :// m u ze v -fa cto v .ru / ta e /b io lo e v  

httD://w w w .o o le z e n .ru / in te r e s / a n a to m v .o h o

- htto://hum bio.ru/.

htto://w w w .s c i .a h a .ru / b io d iv / in d e x .h tm .

С л о в е с н ы е

Н а г л я д н ы е

Р е п р о д у к т и в н ы й

Д а т ч и к  

о п р е д е л е н и я  

у г л а / к о л и ч е с т  

в а  о б о р о т о в .

Г  р у п п о в а я ,

и н д и в и д у а л ь н а я .

Т е о р е т и ч е с к а я

п о д г о т о в к а .

П р а к т и ч е с к а я

р а б о т а .

П р е з е н т а ц и я  п о  т е м е .

Д и д а к т и ч е с к и е  п о с о б и я :

с х е м ы , э с к и з ы , н а г л я д н ы е  п о с о б и я .

И н т е р н е т -р е с у р с ы :

- h tto :/ / m u z e v -fa c to v .ru / ta e / b io lo e v  

h ttp :/ / w w w .o o le ze n .ru / in te re s/ a n a to m v .o h p

- htto://hum bio.ru/.

htto://w w w .s c i .a h a .ru / b io d iv / in d e x .h tm .

С л о в е с н ы е

Н а г л я д н ы е

Р е п р о д у к т и в н ы й

П о д г о т о в к а  к  

с о р е в н о в а н и я

м .

Г  р у п п о в а я ,

и н д и в и д у а л ь н а я .

Т е о р е т и ч е с к а я

п о д г о т о в к а .

П р а к т и ч е с к а я

р а б о т а .

П р е з е н т а ц и я  п о  т е м е .

Д и д а к т и ч е с к и е  п о с о б и я : 

с х е м ы , э с к и з ы , н а г л я д н ы е  п о с о б и я . 

И н т е р н е т -р е с у р с ы :

- h ttp :/ / m u z e v -fa c to v .ru / ta e / b io lo e v  

htto://w w w .o o le z e n .ru / in te r e s / a n a to m v .p h o

- htto://hum bio.ru/.

htto://w w w . s c i.a h a .ru / b io d iv / in d e x .h tm .

С л о в е с н ы е

Н а гл я д н ы е

Р е п р о д у к т и в н ы й

С о р е в н о в а н и я  

— С у м о .

Г  р у п п о в а я ,

и н д и в и д у а л ь н а я .

Т е о р е т и ч е с к а я

п о д г о т о в к а .

П р а к т и ч е с к а я

р а б о т а .

П р е з е н т а ц и я  п о  т е м е .

Д и д а к т и ч е с к и е  п о с о б и я : 

с х е м ы , э с к и з ы , н а г л я д н ы е  п о с о б и я . 

И н т е р н е т -р е с у р с ы :

- h tto :/ / m u z e v -fa c to v .ru / ta e / b io lo e v  

htto://w w w .o o le z e n .ru / in te r e s / a n a to m v .p h p

С л о в е с н ы е

Н а г л я д н ы е

Р е п р о д у к т и в н ы й
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- httD ://hum bio.ru/.
h tto ://w w w .sci.aha .ru /b iodiv /index .h tm .

П р о гр а м м и р о в
ан и е
д в и ж е н и я  п о
л и н и и .

Г рупповая,
и н ди ви дуальная.
Т еоретическая
подготовка.
П рактическая
работа.

П резентация по теме.
Д идактические пособия: 
схемы , эскизы , наглядны е пособия. 
И н тернет-ресурсы :
- htto  ://m uzev-factov. ru /taa /b io lo  av
http ://w w \v. po lezen.ru /in teres/anatom v.php
- h ttp ://hum bio .ru /.
h ttp ://w w w .sci.aha.ru /b iodiv /index .h tm .

С ловесны е
Н аглядны е
Репродуктивны й

С о р е в н о в а н и я  
— « Ш о р т- 
тр ек » .

Г рупповая,
и нди ви дуальная.
Т еоретическая
подготовка.
П рактическая
работа.

П резентация по тем е.
Д идактические пособия:
схем ы , эскизы , наглядны е пособия.
И нтернет-ресурсы :
- h ttp ://m uzev-fac tov .ru /taa/b io loav  
http ://w w w .polezen.ru /in teres/anatom v.php
- h ttp ://hum bio .ru /.
h ttp ://w w w .sci.aha.ru /b iodiv /index .h tm .

С ловесны е
Н аглядны е
Репродуктивны й

И т о го в о е
за н я т и е

Г рупповая,
и нди ви дуальная.
Т еоретическая
подготовка.
П рактическая
работа.

П резентация по теме.
Д идактические пособия:
схемы , эскизы , наглядны е пособия.
И нтернет-ресурсы :
- h ttp ://m uzev-fac tov .ru /taa/b io loav
http ://w w w . ро lezen.ru /in teres/ana tom v . php
- h ttp ://hum bio .ru /.
h ttp ://w w w .sci.aha.ru /b iodiv /index .h tm .

С ловесны е
Н аглядны е
Репродуктивны й
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